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iz Akillr Ulagim Sistemlerinde Yapay Zeka ve Buylik Veri N o —
Kullanimi

Akill Ulasim Sistemleri (AUS), ulasim sektorinid devrim niteliginde degistirme potansiyeline sahip
venilikci bir konsepttir.

Geleneksel ulasim altyapisini gelismis teknolojilerle birlestiren bir yaklasimdir.
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ciiiiiiii Yapay Zeka Nedir?

»Yapay zeka (Al), akilli ajanlarin
varatilmasiyla ilgilenen bir bilgisayar bilimi
dalidir.

» Akilli ajanlar, 6grenebilen, mantik
yurutebilen ve 6zerk olarak hareket
edebilen sistemlerdir.

»Al, makine 6grenimi, dogal dil isleme ve
bilgisayarli gorme gibi cesitli teknikleri
kullanir.
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Yapay Zeka Nedir? ,'SSB
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(a) Blurred photo (b) Nah et al. [25] (c) DeblurGAN (d) Sharp photo




cooioiioo Buylik Veri Nedir? 4+~

» Buylk veri, geleneksel veri isleme
araclariyla islenmesi zor olan cok
blyuk ve karmasik veri
kimeleridir.

» Blylk veri, sensorler, sosyal
medya ve islem kayitlari gibi cesitli
kaynaklardan toplanabilir.

» Blyulk veri, tahminlerde
bulunmak, kaliplari belirlemek ve
egilimleri belirlemek icin
kullanilabilir.
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Buyuk Veri Nedir?
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¥<TMCLink TMCLinkID="44@@1" LengthMeter="582"

<LinkInJam boolean="0"/>

</TMCLinkSection>
</TMCLinkSections>
</TMCLink>
w<TMCLink TMCLinkID="448082" LengthMeter="638"

¥<TMCFlows FileTimeStamp="84112014161245" Source="Be-Mobile" Count

LocationTableNumber="38"

<TrafficFlewInformation TravelTimeSeconds="52" DelaySeconds="1@" OptimalTravelTimeSeconds="42" SpeedKph="41" OptimalSpeedKph="5@"

¥<TMCLinkSections AmountOfTMCLinkSections="1"
w<TMCLinkSection SectionNumber="1" LengthMeter
<TrafficFlowInformation TravelTimeSeconds="52" DelaySeconds="1@" OptimalTravelTimeSeconds="42" SpeedKph="41" OptimalSpeedKph="5@" LevelOfServicePercent="81"/>

TMCLinkSectionsReferencePoint="44001">
"582" SpatialOffsetMeter="582">

'y J J =
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LocationTableVersion="1.8">

LevelOfSservicePercent="81"/>

<TrafficFlowInformation TravelTimeSeconds="116" DelaySeccnds="71" OptimalTravelTimeSeconds="45" SpeedKph="28" OptimalSpeedKph="50" LevelOfServicePercent="39"/>
<LinkInJam boolean="1"/>
¥<TMCLinkSections AmountOfTMCLinkSections="2" TMCLinkSectionsReferencePoint="44002">
¥ <TMCLinkSection SectionNumber="1" LengthMeter="179" SpatialOffsetMeter="630">
<TrafficFlowInformation TravelTimeSeconds="46" DelaySeconds="33" OptimalTravelTimeSeconds="13" SpeedKph="14" OptimalSpeedKph="5@" LevelOfServicePercent="28"/>
</TMCLinkSection>
w<TMCLinkSection SectionMumber="2" LengthMeter="451" SpatialOffsetMeter="451">
<TrafficFlowInformation TravelTimeSeconds="70" DelaySeconds="38" OptimalTravelTimeSeconds="32" SpeedKph="23" OptimalSpeedKph="50" LevelOfServicePercent="46"/>
</TMCLinkSection>
</TMCLinkSections>
</TMCLink>
¥<TMCLink TMCLinkID="-44801" LengthMeter="592">
<TrafficFlowInformation TravelTimeSeconds="48" DelaySeconds=
<LinkInJam boolean="0"/>
¥<TMCLinkSections AmountOfTMCLinkSections="1" TMCLinkSectionsReferencePoint="44661">
w<TMCLinkSection SectionNumber="1" LengthMeter="592" SpatialOffsetMeter="592">
<TrafficFlowInformation TravelTimeSeconds="48" DelaySeconds="5" OptimalTravelTimeSeconds="43" SpeedKph="44" OptimalSpeedKph="5@" LevelOfServicePercent="839"/>
</TMCLinkSection>
</TMCLinkSections>
</TMCLink>
w<TMCLink TMCLinkID="-44@0" LengthMeter="556">
<TrafficFlowInformation TravelTimeSeconds="67" DelaySeconds="26" OptimalTravelTimeSeconds="48" Speedkph="3@" OptimalSpeedKph="58" LevelOfServicePercent="68"/>
<LinkInJam beoolean="0@"/>
¥<TMCLinkSections AmountOfTMCLinkSections="2" TMCLinkSectionsReferencePoint="44060">
¥ <TMCLinkSection SectionNumber="1" LengthMeter="389" SpatialOffsetMeter="556">
<TrafficFlowInformation TravelTimeSeconds="28" DelaySeconds="B" OptimalTravelTimeSeconds="28" SpeedKph="49" OptimalSpeedKph="58" LevelOfServicePercent="95"/>
</TMCLinkSection>
w<TMCLinkSection SectionMumber="2" LengthMeter="167" SpatialOffsetMeter="167">
<TrafficFlowInformation TravelTimeSeconds="38" DelaySeconds="26" OptimalTravelTimeSeconds="12" SpeedKph="16" OptimalSpeedKph="50" LevelOfServicePercent="32"/>
</TMCLinkSection>
</TMCLinkSections>

" OptimalTravelTimeSeconds="43" SpeedKph="44" OptimalSpeedKph="50" LevelOfServicePercent="89"/>




:i:iiiiit AUS’ta Al ve Big Data'nin Roli I G g —

Veri Toplama ve Sensorler
AUS'nin temelini, yollara, araclara ve altyapiya yerlestirilen sensorler olusturur. Bu sensorler, hiz, konum, trafik yogunlugu ve hava kosullari gibi
cesitli verileri toplar. Bu veriler, Al algoritmalari tarafindan islenmek lizere bulut tabanli platformlara aktarilir.

O Yapay Zeka (Al) Uygulamalari O Biiyiik Veri (Big Data) Analitigi
s Trafik Yonetimi *¢* Yolcu Deneyimi Gelistirme
% Tahmin ve Simiilasyon Bakim ve Onarim

/7
0’0
/7
0’0

J
0’0

SiirGicuisiiz Araglar
Akill Otopark Yonetimi

Cevresel Etki Analizi

J
0’0

OMNo Phase Previous Phase Count 0 Rol Count: 16 Total Count: 17
Medium Vehicle: 2 Heavy Vehicle: 0




co::o:2:.- Akill Ulagim Sistemlerinde Yapay Zeka ve Bliyuk Veri p—
Kullanim Istatistikleri

» Trafik sikisikhgini %10-20 oraninda azaltabilir. (McKinsey &
Company)

» Kazalar %40 oraninda azaltabilir. (National Highway Traffic
Safety Administration)

I

» Toplu tasima seyahat siirelerini %20 oraninda kisaltabilir. (World
Resources Institute)

» Karbon emisyonlarini %10 oraninda azaltabilir. (International
Energy Agency)
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» Ulasim altyapisi maliyetlerini %20 oraninda azaltabilir. (Boston
Consulting Group),



ciiiiins Akillh Ulasim Sistemlerinde Al ve Big Data Kullanimi

» Al ve Big Data, Akilli Ulasim Sistemlerini
(ITS) gelistirmek icin kullanilabilir.

> ITS, trafik akisini optimize etmek, :-_f‘ 2 ) .5.-: ,:.w;..;;{_..:,' :
kazalari 6nlemek ve toplu tasimayi T 2 K “gj}‘; _c;:
gelistirmek icin tasarlanmis sistemlerdir. i et e tasaad s vg_{}i
. - B o) . A o

» Al ve Big Data, asagidakiler de dahil
olmak Uzere ITS'nin cesitli yonlerini
gelistirmek icin kullanilabilir:

¢ Trafik sinyalleri
** Yol glivenligi
*» Toplu tasima
*» Park yeri

% Odeme




Ornek Uygulamalar

» Akilli Sehirler
AUS, akilli sehirlerin 6nemli bir parcasidir. Sehir capinda sensorler ve
kameralar, trafik yonetim merkezlerine veri gondererek vyetkililerin
gercek zamanl kararlar vermesine yardimci olur.

» Siirliclisiiz Metro ve Trenler
Al tabanli sistemler, slrlclstiz metro ve trenlerin guvenli bir sekilde
calismasini saglar. Bu sistemler, sinyalizasyon, hiz kontroli ve acil durum
durumlarinin algilanmasi gibi gérevleri Ustlenir.

» Akilli Otoyollar
Akillh otoyollar, araclarin hizini ve konumunu izleyen sensorlerle
donatilmistir. Bu veriler, trafik akisini optimize etmek ve acil durum
hizmetleri icin kritik bilgiler saglamak icin kullanilir.

» Talebe Uyarlanmis Ulasim
AUS, talep esnekligi hizmetlerini destekleyebilir. Bu, paylasilan
bisikletler, elektrikli scooter'lar ve ara¢ paylasim hizmetlerinin gercek
zamanli olarak dagitimini ve konumlandirilmasini icerir.

r I J




co::o:o:.- Akill Ulasim Sistemlerinde Yapay Zeka ve Bliyiik Veri p——

Kullanimi Gergek Diinya Ornekleri Il md e
-
» Singapur

Trafik akigini optimize etmek icin Al kullanan bir sistem uyguland. PROJ ECT

» Helsinki, Finlandiya
Talep odakli toplu tasima hizmeti sunmak icin Al kullanan bir

]
sistem baslatildl. N ——
» Rotterdam, Hollanda
Daha glvenli ve daha verimli bir bisiklet altyapisi olusturmak icin oEE——

Al kullanthyor.
> Dubai, Birlesik Arap Emirlikleri

Surucl davranislarini iyilestirmek icin Al kullanan bir sistem
uygulandi.

Bunlar sadece birkag ornektir. Al ve Big Data, ulasim sistemlerini iyilestirmek icin diinyanin her yerinde kullaniimaktadir.



Akillh Ulasim Sistemlerinde Yapay Zeka ve Buyuk Veri N o amm —

) © 0 0 0 O
o o 0 00
) © 0 0 0 O
o o 0 00
) © 0 0 0 O
o 0o 0 00
) © 0 0 0 O
o o 0 00

Kullanimi Gergek Diinya Ornekleri I b
-
Sensorli (Kamera) Sensorsiiz (Hareketli Arag Verisi)

Kavsak Yonetimi Kavsak Yonetimi




Akillh Ulasim Sistemlerinde Yapay Zeka ve Buyuk Veri N o amm —

Kullanimi Gergek Diinya Ornekleri I b
-

Origin J Destination > BXL_no BXL_noord BXL_nw BXL_oost BXL zo BXL_zuid BXL_zw BXL_vijfhoek Other Total
BXL_no 709 2861
BXL_noord 262 1781
BXL_nw 476 2078
BXL_oost 459 2442
BXL_zo 850 3205
BXL_zuid 555 1996
BXL_zw 750 2538
BXL_vijfhoek 2107 6521
Other 2007 598 576 1558 1682 284 1066 13210 2450 23428
Total 4123 1716 1434 3174 3756 1070 2618 20341 8618 46850
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Akillh Ulasim Sistemlerinde Yapay Zeka ve Buyuk Veri N o amm —

Kullanimi Gergek Diinya Ornekleri I b
-

Kavsak Adi Taurus, Ankara
Galisma Turu Konsept On Tasarim, Olgekli
Kavsak Tipi Tek Nokta (SPUI)
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